
============================================================ 
ГРУППА 'Регулятор положения привода ТНВД' 
============================================================ 

        
 

 Название Единицы Знач. 
C123 Коэффициент К1(пропорциональный)привода ТНВД   3.000 
C133  Коэффициент K2(интегральный)  привода ТНВД          1.000 
C251_TC  Постоянная времени интегратора контура сек 0.020 
C251_LM  Ограничитель интегратора по входу %  5.0 
C122  Коэффициент К3(дифференциальный)привода ТНВД   0.420 
C252_TC  Постоянная времени дифференциатора контура сек 0.001 
C132  Коэффициент К4 прямого действия  0.000 
 
============================================================ 
ГРУППА 'Компенсации' 
============================================================ 
 
RLADGN  Компенсация нелинейности привода % 3.5 
RLSPF  Постоянная времени измерителя скорости привода сек 0.002 
RLSPK  Коэффициент коррекции противоЭДС   0.060 
 
 


